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1 Mitgeltende Dokumente

Lesen Sie die Montage- und Betriebsanleitung durch, bevor Sie das Produkt einbauen bzw. damit arbeiten.

Die Montage- und Betriebsanleitung enthalt wichtige Hinweise fir Ihre personliche Sicherheit. Sie muss von allen
Personen gelesen und verstanden werden, die in irgendeiner Produktlebensphase mit dem Produkt arbeiten oder

zu tun haben.
Die folgenden aufgeflihrten Dokumente stehen auf unserer Internetseite www.zimmer-group.com zum Download
bereit:

* Montage- und Betriebsanleitung

* Kataloge, Zeichnungen, CAD-Daten, Leistungsdaten
e Informationen zum Zubehdr

¢ Technische Datenblatter

* Allgemeine Geschéaftsbedingungen (AGB), unter anderem Informationen zur Gewahrleistung.
= Nur die aktuell Uber die Internetseite bezogenen Dokumente besitzen Gultigkeit.

~Produkt” ersetzt in dieser Montage- und Betriebsanleitung die Produktbezeichnung auf der Titelseite.

Y

.1 Hinweise und Darstellungen in der Montage- und Betriebsanleitung

Dieser Hinweis warnt vor einer unmittelbar drohenden Gefahr fir die Gesundheit und das Leben von Personen.
Die Missachtung dieser Hinweise fiihrt zu schweren Verletzungen, auch mit Todesfolge.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

Dieser Hinweis warnt vor einer mdglichen geféhrlichen Situation fur die Gesundheit von Personen. Die
Missachtung dieser Hinweise flhrt zu schweren Verletzungen oder gesundheitlichen Schaden.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

VORSICHT

Dieser Hinweis warnt vor einer mdglichen geféhrlichen Situation fur Personen. Die Missachtung dieser Hinweise
fUhrt zu leichten, reversiblen Verletzungen.

>

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.

= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

Dieser Hinweis warnt vor moglichen Sach- oder Umweltschaden. Die Missachtung dieser Hinweise flhrt zu
Schaden am Produkt oder der Umwelt.

» Beachten Sie unbedingt die beschriebenen MaBnahmen zur Vermeidung dieser Gefahren.
= Die Warnsymbole richten sich nach der Art der Gefahr.

INFORMATION

In dieser Kategorie sind nutzliche Tipps fur einen effizienten Umgang mit dem Produkt enthalten. Deren Nichtbe-
achtung fuhrt zu keinen Schaden am Produkt. Diese Informationen enthalten keine gesundheits- und arbeits-
schutzrelevanten Angaben.
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2 BestimmungsgemaéaBe Verwendung

Sachschaden und Funktionsstorung bei Nichtbeachten

Das Produkt ist nur im Originalzustand, mit originalem Zubehdr, ohne jegliche eigenméchtige Verdnderung und
innerhalb der vereinbarten Parametergrenzen und Einsatzbedingungen zu verwenden.

Eine andere oder darliber hinausgehende Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemas.
» Betreiben Sie das Produkt nur unter Beachtung der zugehdrigen Montage- und Betriebsanleitung.

» Betreiben Sie das Produkt nur in einem technischen Zustand, der den garantierten Parametern und Einsatzbe-
dingungen entspricht.

= Fuir eventuelle Schaden bei einer nicht bestimmungsgemaBen Verwendung haftet die Zimmer GmbH nicht.
Das Risiko tragt allein der Betreiber.

Das Produkt ist fUr die Installation und den Betrieb auf dem Roboterbedienteil und der Robotersteuerung von Kassow
vorgesehen.

3 Personenqualifikation

Verletzungsgefahr und Sachschaden bei unzureichender Qualifikation
Wenn unzureichend qualifiziertes Personal Arbeiten am Produkt durchfihrt, kénnen schwere Verletzungen und

erheblicher Sachschaden verursacht werden.

P Lassen Sie alle Arbeiten am Produkt nur von qualifiziertem Personal durchfihren.

» Lesen Sie das Dokument vollsténdig und stellen Sie sicher, dass Sie alles verstanden haben, bevor Sie mit
dem Produkt arbeiten.

» Beachten Sie die landesspezifischen Unfallverhitungsvorschriften und die allgemeinen Sicherheitshinweise.

Die folgenden Qualifikationen sind Vorausssetzung fiir die verschiedenen Arbeiten am Produkt.
3.1 Elektrofachpersonal

Elektrofachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, Arbeiten an
elektrischen Anlagen auszufiihren, mégliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden und kennt die relevanten Normen
und Bestimmungen.

3.2 Fachpersonal

Fachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die Gbertragenen Arbeiten
auszuflihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

3.3 Unterwiesenes Personal

Unterwiesenes Personal wurde in einer Schulung durch den Betreiber Gber die Aufgaben und méglichen Gefahren bei
unsachgemaBem Verhalten unterrichtet.

3.4 Servicepersonal

Servicepersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die Gbertragenen
Arbeiten auszufihren und mdgliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden.

3.5 Zusitzliche Qualifikationen

Personen, die mit dem Produkt arbeiten, miissen mit den gultigen Sicherheitsvorschriften und Gesetzen sowie den in
diesem Dokument genannten Normen, Richtlinien und Gesetzen vertraut sein.

Personen, die mit dem Produkt arbeiten, miissen die betrieblich erteilte Berechtigung besitzen, dieses Produkt in Betrieb
zu nehmen, zu programmieren, zu parametrieren, zu bedienen, zu warten und auch auBer Betrieb zu nehmen.
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4 Produktbeschreibung

Die Comfort App ermdéglicht am Tool-Anschluss angeschlossene Digital IO-Greifer mit vordefinierten ProgramNodes
anzusteuern. Dartber hinaus bietet sie die Moglichkeit der manuellen Bedienung und dem Teachen der Werkstickposition.

Die Abbildung zeigt vereinfacht den Aufbau des gesamten Systems. Alle Teile zur elektrischen Verbindung eines Greifers
mit dem Roboter sind enthalten oder sind als optionales Zubehor bei der Zimmer GmbH erhéltlich.

Roboterbedienteil

©

B

Comfort App

|

DIO/Analog

©
©

@D
D]
D]

Robotersteuerung

5 Funktionsbeschreibung

Mit der Comfort App kdnnen Greifer der Zimmer GmbH direkt vom Roboterbedienteil aus gesteuert und generierte
Roboterauftrage parametriert werden.

Die generierten Roboterauftrage erleichtern die Verwendung von Greifern der Zimmer GmbH im Kundenprogramm und
reduzieren die Entwicklungszeit.

Die Namen der neu parametrierten Roboterauftrage bleiben unverédndert. Dadurch muss das Basisprogramm bei Konfigura-
tionsdnderungen nicht geandert werden.

6 Zubehor/Lieferumfang
INFORMATION

Bei der Verwendung von nicht durch die Zimmer GmbH vertriebenem oder autorisiertem Zubehoér kann die
Funktion des Produkts nicht gewéahrleistet werden. Das Zubehdr der Zimmer GmbH ist speziell auf die einzelnen
Produkte zugeschnitten.

» Entnehmen Sie Informationen zu optionalem und im Lieferumfang befindlichem Zubehoér unserer Internetseite.
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7 Installation
7.1 Comfort App installieren

Die Comfort App wird auf dem Roboterbedienteil installiert, um so die direkte Steuerung der Greifer zu ermdglichen.
» Laden Sie die Roboter-App auf unserer Internetseite herunter.

» Kopieren Sie die Installationsdatei auf einen USB-Speicher.

» Achten Sie darauf, dass das Roboterbedienteil bereits mit der Robotersteuerung verbunden ist.

» Schalten Sie die Spannungsversorgung am Tool-I/O des Roboters liber den Not-Aus-Taster aus.

» Stecken Sie den USB-Speicher mit der Installationsdatei in das Roboterbedienteil.

» Tippen Sie im Menl auf ADD DEVICE.

SAFETY ZONES

SAFETY MODES

CUSTOM DEVICES

INTERFACES

PERSISTENT VARIABLES

FILES

SETUP

APPS

» Tippen Sie auf den Button +.

e

System Utils
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» Wahlen Sie im Drop-down-Menl Robot die Option usbO.

» Tippen Sie auf zimmer_devices.

» Tippen Sie auf den Button Install.

= Die Comfort App wurde korrekt installiert,
wenn im MenU GRIPPER erscheint.

SAFETY ZONES
SAFETY MODES
CUSTOM DEVICES

GRIPPER

INTERFACES
PERSISTENT VARIABLES
FILES

SETUP

APPS

Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau, Germany * R, +49 7844 9138 0 * www.zimmer-group.com
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Install CBun

™\ Robot * repository
“\ Robot

dr usho e

£ Settings.. .1_FF
zones
ros2_interface
nitro_dashboard
asyril_devices
sick_devices
robotiq_devices

ros_interface

B B B Bk B B B

system_utils

Install CBun

Y usb0 » ushO

W ziwmer_devices

Cancel

Zimmer Devices

e e

Install

Match Gripper B oo

NAME

CONFIG

ROBOT GENERATION

Activate
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8 Inbetriebnahme
8.1 Vorhandene Einrichtung l6schen

» Tippen Sie auf den markierten Button.

= Das Fenster MATCH COMFORT APP 6ffnet
sich.

» Tippen Sie auf den Button delete.

» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button
YES.

SAFETY ZONES

SAFETY MODES

CUSTOM DEVICES

GRIPPER

INTERFACES

PERSISTENT VARIABLES

FILES

SETUP

APPS

*» & BB

MATCH COMFORT APP

Tool Gripper: Manual Control

ZIMMER

[ Grip ‘ Release w

0.00
Stored 4.30v
Workpiece tolerance D 0.30v

@ IsClosed

@ IsReleased

@ IsGripped @ OnUndefinedPos

MATCH COMFORT APP

Confirmation

ZIMMER

g Are you sure you want to
delete the configuration ?

Match Gripper

NAME

CoNAIG

ROBOT GENERATION

Genration

Activate

Match Gripper L

NAME

CONFIG

ROBOT GENERATION

Genaration 2

Match Gripper

NAME

CONFIG

ROBOT GENERATION

Generation
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8.1.1 Greifrichtung wahlen

AuBengreifen Innengreifen

» Wahlen Sie die Greifrichtung.

MATCH COMFORT AFP

Select the gripping direction

ne

Match Gripper

HAME

com

ROBCT GEMERATION

Arteeate
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8.1.2 Manuelle Steuerung

ZIMMER

Qroup

und Greifer eingeschaltet sind.

Der Funktionstest setzt voraus, das Roboter und Robotermodul verbunden sind und dass Roboter, Robotermodul

Sie konnen die Funktionalitat des Greifers testen und bedienen, sowie dessen Status im unteren Bereich des Bildschirms

ansehen.

» Tippen Sie auf den Button Grip, um die
Spannung fir das Greifen des Werkstlicks
einzustellen.

» Tippen Sie auf den Button Release, um den
Greifer zu 6ffnen bzw. um das gegriffene
Werkstlck loszulassen.

» Schieben Sie den Balken auf den
gewUlinschten Wert, um die Spannung in V
einzustellen.

» Tippen Sie auf den Button - und +, um die
Toleranz einzustellen.

» Tippen Sie auf den Button Set Workpiece,
um die Einstellungen zu speichern.

» Tippen Sie auf den Button next.

8.1.3 Greiferkonfiguration speichern

R * | Match Gripper
Tool Gripper: Manual Control ZIMMER | e
Grip | ‘ Rededse |

oow

0.00

Stoned Not [ [
4 twlerance | . | 0.30V
Workpioce & sat . IE

@ IsClosed @ IsReleased

@ |sGripped @ OnUndefinedPos

back —

Die Einstellungen sind temporér.

» Tippen Sie in der Abfrage auf den Button
Save.

= Die Greiferkonfiguration wurde gespeichert.

Zimmer GmbH « Im Salmenkopf 5 « Q 77866 Rheinau, Germany * R, +49 7844 9138 0 * www.zimmer-group.com
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9 Bedienung
9.1 Steuerungsprinzip des Greifers

» Greifen (Grip) oder I16sen (Release) Sie das Werksttick.
» Priifen Sie die Position der Greiferbacke (Z_lsOnTeachPos, Z_IsOpened, Z_IsClosed oder Z_IsOnUndefPos).

9.2 Programm erstellen

» Tippen Sie auf die gewiinschten Befehle
und nehmen Sie die Einstellungen vor.

Match Gripper

Sequence 1

NAME
SET TGP - tep_imir

SET LoaDz - lead_init

CONFIG

ROBOT GENERATION

» Wahlen Sie im Drop-down-Menu ACTION oo :
den gewunschten Befehl. " GRIPPER

Sequence 1 ~
Loy, ACTION
SET TP fep_init
FoR
Srip ~ B
SET Loap? load_init
MOVE
N Srip
T sToP =g
= GRIPPER - Grip ] =
RESUME g
WAIT for 1 secand/s g
= S "
i GRIFPER - 671p +
warT
=] " =]
s 8
DALDG
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» Stellen Sie die gewlinschten Abfragen flr
den Zustand des Greifers ein.

GRIPPER.Z_IsOnTeachPos()

e v [ e || rea | © lssimit | wpnit it sevsprinpiafic et fosst || SeOfpat | ioi: | Taser
1 2 3 4 5 6 7 8 9 0
> q w e r t y u i 0 p @
2 a s d f g h j k I
o z X (2 v b n m : &
7123 ‘ » 7123

Z_IsClosed Uberpriift ein Mal, ob der Greifer geschlossen ist.
Z_1sOpened Uberpriift ein Mal, ob der Greifer offen ist.

Z_1sOnUnefPos Uberpriift ein Mal, ob der Greifer auf UndefinedPosition ist.
Z_IsOnTeachPos UberprUft ein Mal, ob der Greifer auf TeachPosition ist.

Die Abbildung zeigt beispielhaft einen Program- : o o
mablauf. " DIALOG

Sequence 1 ~
Looe. TInE BLOCKING
SET TP - tcpoinit
rox P [ ¢
== r - object Gr 1
MovE
Looe - IcoN MESSAGE
— sTOP =
= GRIPPER - Grip z None ¥ L
RESUME E
WAIT for | secand/s g
INPUT PARAMETERS
e SET i .
= L GRIPPER  Z_IsbnTeachPos [ ) ~ e
wWaIT °
E DIALDG Object Gripped =
T BUTTONS
CRIPPER - e laase i
caL One Button =
2 WAIT for 1 secandss 2\
DIALOG “
1
comment
& o -
g DISMISS ON SIGNAL
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10 Comfort App deinstallieren

» Tippen Sie im Menl auf GRIPPER.

» Tippen Sie auf den Button REMOVE.
= Die Deinstallation wurde abgeschlossen.

CUSTOM DEVICES

GRIPPER

INTERFACES
PERSISTENT VARIABLES
FILES

SETUP

APPS

11 Fehlerdiagnose

INFORMATION

Match Gripper

NAME

CONFIG

ROBOT GENERATION

» Entnehmen Sie die Informationen der Montage- und Betriebsanleitung des Greifers.

» Wenden Sie sich bei Fragen an den Kundenservice.
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